附件2
韩国路演项目清单
	序号
	发言人
	公司及技术项目简介

	1
	韩国AJINEXTEK公司
	公司简介：
AJINEXTEK在智能制造行业，主要针对半导体前/后道设备，手机及显示器(LCD, OLED)制造检测设备，SMT/PCB制造检测设备，新能源电池及汽车电子制造检测设备。AJINEXTEK 提供 PC(Industrial PC) base 的各种控制解决方案（专用集成电路(ASIC), 总线控制器(Network), 开放式(Open Platform)系统控制平台, 数据采集(DAQ)模块），也是韩国唯一自主研发并量产运动控制芯片(Motion Control Chip)的企业。2014年在韩国上市，是运动控制市场占有率35%以上的龙头企业。
项目简介：《智能芯片项目》
1.High Speed Jetting为实现飞拍、飞点(On-the-Fly Jetting)、无喷射延时(Jetting-latency free)运动控制算法(Algorithm) 整体提取点位信息(Jetting Position)并得出最优化路径算法
2.High-end Servo Controller技术实现了Delta Tau, ACS Motion 韩国国产化，有 30% 以上价格优势
3.Mechatrolink-4 Master是全球首例与安川(YASKAWA)总部直接对接完成的研发项目，全套搭载Sigma Win

	2
	韩国Neuromeka公司
	公司简介：
Neuromeka作为协作机器人技术的先驱，为了能够让广大中小制造型企业实现成功的机器人自动化，目前正在稳步构建机器人平台服务。通过提供使用简单且价格低廉的协作机器人产品，正在引领着中小企业生产线的自动化。Neuromeka公司协作机器人产品基于安全的设计，可以满足与作业者一同进行安全作业，同时可以通过编程将其应用到各种作业。Neuromeka公司正在构建协作机器人中心的RaaS(Robot as a Service)平台服务生态系统，旨在帮助即使不具备机器人专业人员的中小型制造企业也能毫无负担地引进并应用机器人自动化。
项目简介：《协作机器人项目》
Neuromeka的代表机型‘Indy’是由Neuromeka直接设计并制造生产的协作机器人。‘Indy’ 基于革新性的碰撞感应算法，可充分保障作业人员的安全，凭借阻抗控制技术，支持更为直观的直接示教（Direct Teaching）功能，同时还可以通过基于安卓平台开发的示教程序软件实现线上和线下编程。继负载7公斤级的Indy7推出之后，负载12公斤级的Indy12也处于准备阶段。‘Indy’ 通过机器人末端的扩展接口，可实现连接机械夹爪，视觉传感器等多种标准工具

	3
	韩国Welcon Systems公司
	公司简介：
WELCON SYSTEMS成立于2018年，专注于智能工厂的高质量控制系统研发。服务宗旨是提供有价值的控制系统，以最大限度地提高客户的利益。可提供基于线性、旋转伺服电机精确力、力矩控制的高速和高精度控制系统。
项目简介：《机器人关节伺服驱动项目》
EtherCAT（通过EtherCAT的CANopen）、CAN或RS-485通信拥有电流、速度、位置控制器的自动增益调节功能，可实现低转速和超低转速下的一致速度控制。当电机完全停止时，无任何微振动。可通过基于电流估计的扭矩控制降低伺服电机的噪音和振动，并可通过基于速度控制的内部负载估计，减少超调和跟随误差。支持各种位置反馈传感器比如常见的15线式编码器或9线式编码器：BiSS、SSI、Tamagawa（可选）等

	4
	韩国TACTRACER公司
	公司简介：
TACTRACER公司积累了基于人工智能、物联网、机器人技术融合的物流库存自动识别及无人卖场管理领域独一无二的技术力量，主导了非面向智能物流产业的范式创新。共拥有10项专利、商标、设计注册和6项SW项目著作权，以及生产性经营体制认证和风险认证。
项目简介：《仓库智能管理项目》
TACTRACER公司的仓库库存管理及无人卖场管理系统SPIDER-GO通过将物流仓库或流通卖场或小规模零售店的机床或天花板、墙上规格化的轨道以Line或Loop形式组装安装，并在轨道上安装单元。在自动充电等待中，根据轨道轨道设置的周期自动启动，选择并并行Vision和RFID扫描，收集库存陈列信息、数量、是否缺货及价格标签信息。识别客户的呼叫语音，移动到客户的眼睛高度后，通过语音识别或触摸识别，搜索产品，通过装载产品信息和广告、活动信息的触摸画面显示。该系统通过3D E-Map布局功能，不仅可以在3D布局上显示搜索结果，还可以立体地掌握仓库或卖场内的库存现状，如果想与卖场职员进行对话，也可以通过与客服中心的视频对话实现远程支援，以此达到仓库及卖场的无人化管理。

	5
	韩国Dynamic Motion Technology (DMT)公司
	公司简介：
DMT公司成立于2000年，主要产品有气爪系统、定位系统、桁架系统、重型模块、直线电机。其中所研制的新型滑动方式桁架机器人系统和旋转夹持机器人系统，获得了多项特许专利，实现桁架机器人和旋转及气爪欧洲产品国产化、标准化。机器人专用直线电机研发并商用化。
项目简介：《智能工厂机器人项目》
公司研制的机器人系统可用于高速，高精密，长距离输送。适用于洁净功能的电子产品，半导体生产线。智能项目模块包括，直线电机，重复精度: 0.01mm，广泛应用于直角坐标机器人，随机抽取顺序排放机器人系统。该机器人系统运用二维和三维系统，可应用在车间的顺序排放机器人系统开发和手爪快换装置。公司还具备应对混线生产而开发的手持式机器人快换系统，用于小批量多品种产品。同时还具备自动仓库用大型机器人，连接了ERP系统，可使工件筛选、搬运、出库管理更加方便。该项目还涵盖4轴多关节机器人，可柔性应对多品种小批量生产。

	6
	韩国HAN JUNG ROBOT & BEARING公司
	公司简介：
HAN JUNG ROBOT & BEARING公司成立于1991年，是一家专业从事减速机及相关部件的韩国公司，共拥有36个专利，年销售量超过170亿韩元。我们的减速机适用于电梯、机器人、建筑设备、风力发电机等场景。
项目简介：《RV减速机项目》
公司研制的RV减速机由一个行星齿轮减速机的前级和一个摆线针轮减速机的后级组成，RV减速器具有结构紧凑、传动比大等特点，在一定条件下具有自锁功能，是最常用的减速机之一。普遍应用于工业机器人领域、半导体设备和机床等自动化产品。相比国产减速机振动小，噪音低，能耗低，精度高，使用寿命长.

	7
	韩国KJP Technology公司
	公司简介：
KJP TECHNOLOGY成立于2017年，是一家高新技术公司。专业提供在智能制造过程中的测量、运动控制、机械操作的软件服务，其中激光跟踪器应用软件具有其优势。公司产品应用于飞机生产、机器人应用系统等行业。拥有斗山重机、韩国航空工业、三星电子等大型客户。
项目简介：《高精度工业机器人控制系统项目》
高精度工业机器人是以10微米为单位的精密机械装备，很多制造企业为了确保优秀的绝对精度，坚持不断地对硬件进行矫正，并升级软件系统。许多大型跨国企业也是经过长时间的试错与改进，确保了目前工业机器人的反复精度和稳定性。KJP公司的软件技术适用于大部分机器人应用场景的软件系统，利用激光跟踪器，通过记录机器的运行轨迹将数据输出为图表，并通过可视化，且利用XYZ轴数据提取，准确地确定空间移动的点位，提高工业机器人的精准度，解决因为工业机器人各关节多角度旋转造成的不稳定性，确保机器人可以适用于高精产品领域。
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